
Table des matières

Avant-propos 5

Table des matières 19

Table des figures 24

Liste des tableaux 25
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E1.3 Théorème de Lord Kelvin . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66
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2.4.1 Définitions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102
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2.6.1 Énoncés des exercices . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 129
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E2.7 Extensométrie par jauges électriques . . . . . . . . . . . . . . . 132
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3.2.3.1 Équations indéfinies eulériennes du mouvement . . . . . . . . . 171
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E4.5 Écoulement laminaire d’un fluide visqueux newtonien incom-

pressible . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 259

E4.6 Vernis craquelant . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 260

E4.7 Critères de Tresca et de Von-Mises en contraintes planes . . . . 261
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5.1.3.2 Théorème de l’énergie cinétique . . . . . . . . . . . . . . . . . 290
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5.3.3 Théorème de l’énergie potentielle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 305

5.3.4 Application . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309
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P5.7 Écoulement dans une conduite de section carrée . . . . . . . . 331

P5.8 Fluide visqueux sur un plan incliné . . . . . . . . . . . . . . . 332
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P5.4 Stabilité d’une couche pesante reposant sur un plan incliné . . 343
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6.1.1 Le problème initial . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352

6.1.2 Formulation variationnelle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
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6.2.1 Le problème initial . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368

6.2.2 Formulation variationnelle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 370
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